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GUIA PARA CONSTRUIR PASO A PASO A
UN SEMAFORO DEL RUIDO EN ARDUINO O

lHYVvd

Materiales
e Sensor de ruido KY038 e Zumbador “Active Buzzer”
e Ledrojo e Arduino
e Ledverde e Protoboard
e Led amarillo e 13 cables macho-macho
e 3resistencias de 220 Ohm

Esquema
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Codigo programacién

Practica de Seméforo Digital: Cuando se supera un primer umbral de ruido, se
enciende el led amarillo. Si se supera el segundo umbral, se enciende el led rojo y
pita

Cuando el ruido es inferior a ambos umbrales, el led verde permanece encendido

i const int LEDV = 11; / pin LED Verde

E const int LEDA = 12; // pin LED Amarillo

i const int LEDR = 13; // pin LED Rojo

E const int Piezo = 9; / pin Altavoz, se enciende con PWM, tren de pulsos
g const int Microfono = 0; // pin entrada analdgica del Micrdfono

E int val = 0; / variable usada para guardar el valor d elt por la
E salida analdégica del icréfon (entre 1023)

E void setup () {

; pinMode (LEDV, OUTPUT); / LEDV es OUTPUT

E pinMode (LEDA, OUTPUT); / LEDA es OUTPUT

E pinMode (LEDR, OUTPUT); / LEDR es OUTPUT

E pinMode (Piezo, OUTPUT); // Piezo es OUTPUT

; pinMode (Microfono, INPUT); / Micré6fono es INPUT

P

: void loop() {

E val = analogRead(0); / Lee el valor del Micrdéfono

i if (val<=850) {

E digitalWrite (LEDV, HIGH) ; Enciende el LED Verde

digitalWrite (LEDA, LOW); // Apaga LED Amarillo

digitalWrite (LEDR, LOW); // Af LED Rojo

i analogWrite (Piezo, LOW); / Apaga Piez e puede escz I

;)

i  else if ((val>850) and (val<860)) {

E digitalWrite (LEDA, HIGH); // Enciende el LED Amarillo

E digitalWrite (LEDV, LOW); / Apaga

digitalWrite (LEDR, LOW); // Apaga

i analogWrite (Piezo, LOW); / Apaga cri 0

E delay (100); // Retardo de

e ettt s e
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else/{
digitalWrite (LEDR, HIGH); // Enciende el LED Rojo
analogWrite (Piezo, HIGH); // Hace pitar el Altavoz.
HIGH 6 1023
digitalWrite (LEDV,

Low); // Verde

digitalWrite (LEDA, LOW); // Amarillo

delay (1000); // Retardo de 1
rojo y pitando el piezo

}
}

segundo para mantener encendido el led

a

Se puede escribir



Young Innovators @ G“mate"('c Deep Demonstration AR E

L e st 1 Healthy, Clean Cities

INSTRUCCIONES PASO A PASO
PASO 1: Conexion Arduino a Protoboard

1 Unimos con un cable macho-macho los 5V de la placa (pin indicado en esta) con
la fila de los 5V.

2 Unimos con un cable macho-macho masa (GND) de la placa (pin indicado en esta)
con la fila de GND.

Arduino
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Protoboard

Made with [ Fritzing.org
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PASO 2: LAS LUCES DEL SEMAFORO

1 Conectamos en la protoboard los LEDs siguiendo el orden de un seméforo y
dejando un espacio de unos cuatro aguijeros entre ellos. La patilla larga del led
es dnodo y la patilla corta el catodo™.

2 Una vez colocados los LEDs. En las columnas de los dnodos (patilla larga)
colocamos una resistencia por cada led

3 Unimos con tres cable macho-macho la fila de GND con cada una de las
columnas donde hayamos colocado los 3 cdtodos de los LEDs.
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Made with [} Fritzing.org

*Recuerda

Anod i . . s .
¥ e + Anodo, es donde se produce la oxidacién (pierde electrones)

-—7 Cdtodo es donde se produce la reduccién (gana electrones)

Cétodo
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PASO 4

1 Unimos con 3 cables macho-macho las columnas donde hayamos puesto el otro
terminal de la resistencia con los pines 11, 12 y 13 de la placa Arduino.
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Made with [ Fritzing.org
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PASO 5

1 Colocamos el altavoz piezoeléctrico teniendo en cuenta cual es la patilla con el
simbolo + que indica la pegatina que tiene

2 Conectamos con un cable macho-macho la columna donde hayamos colocado la
patilla positiva del altavoz (la de la pegatina con el +) con el pin @ de la placa

3 Conectamos con un cable macho-macho la columna donde hayamos colocado la
patilla negativa del altavoz
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PASO 6

1 Conectamos el micréfono con la protoboard.

2 Conectamos con un cable macho-macho la columna del pin del micréfono marcado
como AQO con el pin AO de la placa Arduino.

3 Conectamos con un cable macho-macho la fila de GND con el pin marcado como
GND del micréfono.

4 Conectamos con un cable macho-macho la fila de 5V con el pin marcado como + del
micréfono.

Loutnpuy EmX¥
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PASO 7

1 Conectamos el Arduino por USB al ordenador
2 Iniciamos Arduino

3 Copiamos el siguiente cédigo:

const int LEDV

11;
const int LEDA = 12;
const int LEDR = 13;

const int Piezo = 9;

const int Microfono = 0;

int val = 0;

void setup() {
pinMode (LEDV, OUTPUT) ;
pinMode (LEDA, OUTPUT) ;
pinMode (LEDR, OUTPUT) ;
pinMode (Piezo, OUTPUT) ;
pinMode (Microfono, INPUT);

void loop () {

val = analogRead(0);
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if (val<=850) {
digitalWrite (LEDV, HIGH) ;
digitalWrite (LEDA, LOW);
digitalWrite (LEDR, LOW) ;
analogWrite (Piezo, LOW);

}

else if ((val>850) and (val<860)) {
digitalWrite (LEDA, HIGH) ;
digitalWrite (LEDV, LOW) ;
digitalWrite (LEDR, LOW) ;
analogWrite (Piezo, LOW);
delay (100);

}

else(
digitalWrite (LEDR, HIGH) ;

analogWrite (Piezo, HIGH) ;

digitalWrite (LEDV, LOW);
digitalWrite (LEDA, LOW);

delay (1000);

4 Guardamos el cédigo: Archivo>Salvar y le ponemos el nombre que queramos

@ ecmeter Arduino 1.6.13 (Windows Store 1.8.42.0) - x

Archivo Editar Programa_Herramientas Ayuda

HNuevo culsN
Abeir. Ctrle0
Abrir Reciente »

Proyecto ? ~
Ejemplos

Cerrar Cirtew

Sabvar Cirles un cnce:

Guardar Como...  CtrleMayiis§

Configurar Pagina. Crl+ Mayiis+ P
Imgrimie Cutep

Preferencias CtrlsComa

Salir
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@ DHTtester Arduine 1.8.13 (Windows Store 1.8.42.0)

Archive Editar Programa Herramientas Ayuda

Auto Formato Ctrl+T
Archivo de programa.
DHTtester Reparar codificacién & Recargar.
/f Example testing 3 Administrar Bibliotecas... Ctrl+Mayis+| 8
{/ Wrirten by ladyad Menitor Serie Ctrl+ Mays+M
// BEQUIRES the foll Serial Plotter Ctrl+Maytis+L
/f - DHT Sensor Libr - . . ey
s/ - Rdafruit Unif WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater t Sensor

#include "DHI.h"

#defin= DHTPIN 2
// Feather HUZZRH ES
S/ Pin 15 can work b

// Uncomment whateve
efine DHTTYPE DHT11
fin= DHTTYPE DHT22

J/#define DHTTYPE DHT21

Connect pin 1 {on the
/¢ WOTE: If using a l
o 3.3V instead of

J/ tweak the timings £

void setup() {
Serial.

{9600) ;

1

Serial.pr

dht.begin()z

vold loop() {

2y (2000) ;

/ Reading temperature
Sensor readings may
t h = dht

ratur

Read tempe as

float t = dht.readTemp

Initialize DHT sensor.

umid;

Placa: "Arduino Unao”
Puerto: "COME (Arduino Uno)"

Obtén informacién de la placa

Programador: "AVRISP mkll"

Cuemar Bootloader

TYFe YW S S

left) of the sensor to +5V

faster processcrs. This p

ntln(F {"DHTxx test!™));

Wait a few seconds between measurements.

3.3V logic like an Arduinc Due conned

/¢ Note that older wversions of this library took an opticnal third g

// as the current DHT reading algorithm adjusts itself to rk on fa
DHT dht (DHTPIN, DHTTYPE):

or humidity takes about 250 milliseconds!

alsc be up to 2 seconds 'old'
vz
1zius (the default)

turs():

{its a very

Gestor de tarjetas...
Arduine Yin
*  Arduino Uno
Arduine Duemilanove or Diecimila
Arduine Nano
Arduino Mega or Mega 2360
Arduine Mega ADK
Arduine Leonardo
Arduino Leonardo ETH
Arduine Micro

Arduino Esplora

s nect pin 2 of the sensor to whatever your DHTPIN is Arduine Mini

! nect pin 4 (on the ght) of the sensor OUND Arduino Ethernet

f/ Connect a 10K resistor from pin 2 (data) to pin 1 (power) of the . .

y nnect a 10 gis m pin (data) pin {power) Arduino Fio
Arduine BT

LilyPad Arduino USB
LilyPad Arduino
Arduine Pro or Pro Mini
Arduine NG or older
Arduine Robot Control
Arduine Robot Motor
Arduine Gemma
Adafruit Circuit Playground
Arduine Ydn Mini
Arduine Industrial 101
Linino One

Arduine Uno WiFi

3low 3ensor)

Arduino Un

5 Elegimos el puerto de comunicacién designado por Windows a nuestro Arduino

(Herramientas>Puerto):

11
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@ ecmeter Arduino 1.8.13 (Windows Store 1.8.42.0)

Archivo Editar Programa |Herramientas Ayuda

Auto Formato Ctrl+T
Archive de programa.
ecmeter Reparar codificacion & Recargar.
float ecMeterReading Administrar Bibliotecas... Ctrl+Mayis+|
fioat ecleterVoltags Monitor Serie Ctrl+Maynis+ M
void setup{) { Serial Plotter Ctrl+Mayiis+L

S/ put your setup
Serial.kegin{ 9600 )

1

WiFi101 / WiFiNIMNA Firrnware Updater

Placa: "Arduinc Nano” ¥
void loop{) | Procesador: "ATmega328P" »
f// put your main c Puerta: "COMS" p Puertos Serie
eclieterReading = = Obtén informacion de la placa ~  COMS
ecMeterVoltage = &
ecleterVoltage = Programador: "AVRISP mkll" >

Serial.print( ecMe
Serial.println{);
delay (500} ;

Quemar Bootloader

6 Compilamos y cargamos el programa en nuestro Arduino (Pulsamos la flecha que
apunta hacia la derecha o Programa>Subir)

@ ecmeter Arduino 1.8.13 (Windows Store 1.8.42.0)

Archive Editar Programa Herramientas Ayuda

Subir

ecmeter

@ ecmeter Arduing 1.8.13 (Windows Store 1.8.42.0)

Archive Editar Programa  Herramientas Ayuda

Verificar/Cornpilar Ctrl+R
Subir Ctrl+U
ecmeter Subir Usando Programadeor  Ctrl+Mayis+U
float ecHetq Exportar Binarios compilados  Ctrl+ Alt+S

float ecMets
Maostrar Carpeta de Programa  Ctrl+K
vioid setup(

SSoput vo
Serial .begin
1

Incluir Libreria ¥

Anadir fichero...

PASO 8 Ya podremos comprobar si funciona
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