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Integración en tiempo real de un navegador basado en OpenStreetMap

Los vehículos del programa AUTOPIA disponen de un navegador
basado en OpenStreetMap que genera rutas a partir de los
comandos introducidos desde una pantalla táctil.

Se pretende integrar este navegador con el resto de módulos de
control del vehículo de forma que, en tiempo real, sea capaz de:

a) enviar perfiles de conducción para cada tramo de vía que
puedan ser utilizados por el planificador encargado de
generar la trayectoria del vehículo;

b) fusionar la información de la carretera recibida por los
sensores con la existente en el mapa del navegador.

c) Enriquecer la información estática del mapa de carreteras
con información en tiempo real de la climatología
(sensores y/o AEMT) y del tráfico (DGT).


